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Abstrakt

Bezkontaktni pfistupy monitoringu vegetace vyuzivaji zatim spiSe vyhod tradi¢nitho druzicového
dalkového prizkumu Zemé, nicméné ten pri pouZziti nekomercnich dat stredniho rozliSeni
nedosahuje kyZeného prostorového rozlisSeni pro detailni monitoring a mapovani na urovni
jednotlivych stromi. Toho lze dosahnout diky vzristajici dostupnosti a oblibé bezpilotnich
leteckych prostiedkti (Unmanned Aerial Vehicle; UAV), které nabizi flexibilni a ¢asové i cenové
dostupny zdroj prostorovych dat vyuzitelnych v praxi. Precizné urcena struktura vegetace

a krajinny pokryv jsou dilezitymi parametry pro management uzemi podél liniovych
dopravnich staveb.

V ramci péti testovacich lokalit (na silnicich I. tfidy a dalnici) jsme pomoci UAV provedli
podrobné mapovani vegetace a vyvinuli feSeni k identifikaci stromt a urceni potfebnych
prostorovych parametrt zadsadnich pro management vegetace v bezprostiednim okoli
komunikaci. Pomoci takto vypoctenych proménnych zaloZenych na vlastnim modelu
vyuzivajicim nastroje softwaru ArcGIS Pro lze vytipovat stromy, u kterych je nutna potencionalni
kontrola dendrologem ¢i nasledny odborny zasah.



