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Trimble MX7 — komplexni mobilni snimkovaci systém pro
mapovani z vozidla
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Abstrakt

Ptedstaveni mobilniho snimkovaciho roveru Trimble MX7 urceného pro vysoce presné
panoramatické snimkovani s béZnymi vozidly pti béZnych provoznich rychlostech. Jedine¢ny
kompaktni systém integrujici Spickové pozi¢ni a fotogrammetrické technologie. Pfimocaré
datové toky, jednoduché a logické pracovni postupy zpracovani fotogrammetrickych dat od
jejich potizeni po export do GIS. Siroka paleta vyuziti pii inspekcich a mapovani silni¢nich

a zelezniCnich siti, méstského majetku a infrastruktury, monitoringu staveb, v architekture,
projektovani, 3D modelovani, BIM a dalSich oblastech. Elegantni moZnosti vizualizace a sdileni
obrazovych a atributovych dat a jejich kombinace s daty z jinych zdroj{, napt. lidaru. Aplikace

v soucasné Ceské praxi.



