Ceska zemédélska univerzita v Praze

¢ Technicka
Y

fakulta

CINY

Zemedeélské podniky se v dnesni dobé
neobejdou bez vhodného softwarového
vybaveni pro racionalni planovani osevnich
postupl, agrotechnickych zasahu, vedeni
evidence, zaznamenavani agronomickych
terminu apod. Napfri¢ vSemi vyrobci téchto
sytému existuje spolecny jmenovatel ESRI
shapefile ,.shp“. Shapefile je nejuniverzalnéjsi
datovy format, ktery komunikuje de facto se
vsemi systéemy. Ziskana data z dostupnych
zdroju lze pak nejen precist, ale i editovat a
exportovat do jinych SW. Tato formatova
jednotnost je velka vyhoda, ktera usnadnuje
praci s daty. Data ziskana ze sklizecich
mlaticek lze za pomoci GIS softwaru snadno
interpretovat napr. v ramci vynosovych map Ci

GEOINFORMATIKA V APLIKACICH
PRECIZNIHO ZEMEDELSTVI

NAVIGACNI| SYSTEMY

Navigacni systémy poskytuji kompletni
automatizované ovladani traktoru a jejich
pripojnych  zarizeni. Systém  autopilotu
umoznuje navadeni stroju s vysokou presnosti,
cca +/- 2 cm, v rezimu RTK. Tento rezim
zabranuje nechténym prejezdim na
zemedelskych  pozemcich, nadbytecnému
chemickému osSetrfeni, shizuje  mnozstvi
vysevku na plochu a lze i racionalizovat pohyby
zemedeélskych stroju po pozemcich a tim i
zabranovat nadmeérnému technogennimu
zhutnéni pudy. Navigacni systémy dale
umoznuji exportovani mapovych podkladu
ziskanych ze zemeédélskych stroju a naslednou
editaci v GIS softwaru.
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DRUZICOVE SNIMKY

Mezi tradicni druzicoveé systémy patri Landsat.

Jedna se o snimky v optické casti spektra.
Jejich benefit spociva predevsim ve volné
dostupnosti snimku s historickou navaznosti,

ktera je nezbytna pro utvoreni si kompletni
informace o historii pozemku a tvorby map tzv.

vynosoveho potencialu. Na systém druzic

Landsat navazuje program Copernicus s

druzicemi Sentinel. V zemédeélstvi se nejvice
vyuzivaji snimky v optické casti spektra, tedy
druzice Sentinel 2. Interpretace optickych dat
dosahla v soucasnosti takové urovne, kdy je

mozné na jejich zakladeé vytvaret podklady pro
konkrétni agrotechnické zasahy a lze je take
relativné spolehlivé vyuzit pro odhad vynosu.

aplikacnich map. Priklady SW, které se bézné
vyuzivaji pro management zemedélskych
pozemku jsou SW pro GIS analyzu dat - ArcGlS,
QGIS; SW pro zpracovani obrazu napr. SNAP,
ENVI, ..., a pak také SW pro spravu provoznich
dat — napr. SW SMS (Spatial Management
Systém), PLMViever, AO Agrar Office, AG Info,
aplikace myjohndeere.com..., a dalsi.

UAV SNIMKY

Snimky z bezpilotnich prostredkd jsou
uzitecné predevsim svym vysokym
prostorovym rozliSenim (az do dJrovneé
rozeznani jednotlivych listd) a casovou
flexibilitou jejich porizeni.
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VYNOSOVA DATA

Vynosova data jsou kontinualné meérena
senzorem na sklizeci mlaticce behem sklizné.
Ziskany soubor dat obsahuje informace nejen o

APLIKACNI TECHNIKA

Spektralni charakteristiky porostu lze ziskat i
pouzitim pristroju umisténych na strojich, napr. N
sensor, CropSpec, Crop circle ACS, OptRX, ISARIA
aktualnim vynosu se souradnicemi, ale také Ci GreenSeeker. Jedna se o aktivni ziskavani
informace o vlhkosti zrna a pohybu Ci spotrebée (méreni in-situ) informaci o spektralnich

TELEMATIKA

Nastroje telematiky umoznuji sledovani polohy
stroju v terénu a tim i maximalni kontroly nad
provoznimi vydaji vcetné Setreni PHM a
zajisténi optimalniho chodu stroju. Prikladem
mohou byt stroje JCB, které jsou vybaveny

inovativnim informacnim systémem LivelLink,
Tento systém umoznuje efektivné sledovat a
ridit strojovy park, planovat udrzbu a servis.
Telematika LivelLink ovlada on-line stroje na
dalku pomoci mobilniho zarizeni. Pristup ke
vSem upozornénim a udajum od spotreby
paliva az po informace o kritickych stavech
stroje lze ziskat prfimo v kancelari. Systém
LiveLink monitoruje stroje pomoci zabudované
jednotky GPS 24 hodin denné.

stroje. Vynosové mapy muzeme povazovat za
vstupni data do nadchazejiciho roku a prizpusobit
jim agronomické postupy v prubéhu celého roku
tj. zpracovani pudy, pudni analyzy, nastaveni
navigaCnich systému, seti, hnojeni, ochrana
rostlin, racionalizace pohybu po pudé,
manipulace a opeét sklizen. Pokud jsou vynosova
mapa merena kazdy rok, je mozné z nich odvodit
viceletou vynosovou mapu, ktera muze
korespondovat s tzv. vynosovym potencialem
pozemku vyuzitelnym pro tvorbu aplikacnich
map.

ZAVER

vlastnostech porostu. Terminal porovnava udaje
ze senzoru s mapou a urcuje aplikovanou davku.
Tim se eliminuje zbytecCné hnojeni
neproduktivnich mist pozemkau. Naopak
nejurodnéjsi casti pole mohou dostat vyssi davku
hnojiva, ale pouze v pripade, ze senzor vyhodnoti
nedostatek dusiku v porostu. Ziviny se tak
dostanou predevsim do mist, kde mohou byt
efektivnéji vyuzity rostlinami a neunikaji zbytecné
do vzduchu nebo podzemnich vod.

V technologiich precizniho zemédélstvi jsou aplikovany predevsim moderni technologie, které vedou k Uspore vstupnich materialt, k Setrnému chovani k prirodé a
maximalizaci vynosu. Primarni roli hraje vyuziti GPS systému a jednotnost formatovych podkladu. Systémy GPS poskytuji znacnou cast vystupnich dat, které Ize vhodné
interpretovat v geografickych informacnich systémech. Nasledné je mozné jejich vyuziti pri planovani dalSich agronomickych postupt. Na druhou stranu bez vhodného

softwaroveho vybaveni nelze dosahnout vzajemné kompatibility.
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