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Hodnoceni obou metod
- GRD (Ground Range Detected) - SL.C (Single Look Complex)

- amplituda SLC (jen tento format zachovava informaci o fazi)
- opticka data (napr. panchromaticka)

Velikost zpracovavaného uzemi

- vhodneé pro globalni az regionalni meritko

- pouzitl na ledovcich lokalniho rozsahu je pouziti metody
R diskutabilni (presnost metody dosahuje v tomto meéeritku

T R velikosti detekovanych pohybu

Coherence Ve A . ST -

E - A (1)~ / 7 o Presnost metody

Vertical displacement Jednotky az desitky centimetru (1/10 pixelu) V 1dealmm pripadé milimetry

Pro obé metody je kritickym krokem zpracovani tzv. koregistrace dat. Bez ni nelze provadeét
ani vypocet obrazove korelace ani vygenerovat interferogram. Behem koregistrace dochazi
ke "ztozneéni" datovych sad tak, aby odpovidajici si pixely byly ve stejné poloze. Koregistrace

se provadi na zakladeé presnych orbit za pouziti digitalntho modelu terénu.

OdlisSnosti v intenzité odrazeného signalu Nizka koherence

Velikost detekovaneé deformace reliféefu nesmi byt vétsi nez %
vlnové delky signaluy, jinak je nepostihuje.V pripadé Sentinel-1
jde tedy o pohyby mensi nez 2,8 cm.

Vysledek

Vystupem je posun reliéfu v tzv. LOS (line of sight) radaru,
prepocteny na vertikalni rozmer.

- pouzitelnost na lokalni az regionalni urovni
8.12. - 14. 12. 2016

Mimoradna citlivost na vstupni parametry (velikost okna,
stanoveni priblizné rychlosti pohybu, apod.)

Vysledkem je rychlost pohybu v horizontalnim smeéru

Pouzity software: ArcGIS 10.3, SNAP 6.0




