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Abstrakt

Tradi¢ni nastroje pro analyzu viditelnosti po linii implementované v prostiedi ArcGIS (Construct
Sight Lines a Line of Sight) poskytuji predevsim kvalitativni hodnoceni viditelnosti mezi
pozorovacimi body a cilovymi objekty. Vysledek je prezentovan v podobé kategorie viditelnosti
cilového bodu - viditelny nebo neviditelny. Mimo to umoziuji tyto nastroje i extrakci bodu

na linii viditelnosti, ktery zakryva cilovy objekt, pokud takovy objekt existuje. Ackoliv jsou
vysledky poskytované témito nastroji zajimavé a mohou v mnoha situacich postacovat

pro hodnoceni viditelnosti, bohuzel neumoziuji komplexnéjsi hodnoceni viditelnosti. Odpovédi
na otazky typu: ,Jak vyrazny bude cilovy bod nad horizontem?*, ,Jak velka ¢ast cilového bodu
bude viditelna?, ,Kolik horizonti se nachazi mezi pozorovatelem a cilovym bodem?“ ¢i ,Je cilovy
bod pro pozorovatele viditelny proti obloze?, nelze za vyuziti standardnich nastroji
zodpoveédeét.

Toolbox Line of Sight Analyst naprogramovany v jazyce Python za vyuziti knihoven arcpy,
numpy a nékolika standardnich knihoven jazyka Python poskytuje celkem 8 nastrojt

pro komplexni analyzu viditelnosti po linii. Toolbox umoznuje tvorbu a analyzy jako ,lokalnich“
linii pohledu, které maji pocatek v pozorovacim bodé a konci v cilovém bodé, tak i ,globalnich“
linii pohledu, které nekonci v cilovém bodé, ale pokracuji za néj az na maximalni prostorovy
rozsah podkladového modelu povrchu. Globalni linie pohledu umoznuji zjiStovat, zdali je cilovy
bod pro pozorovatele viditelny proti obloze, coz jej Cini vyraznéjsi, nez kdyby za nim byla
viditelna dalsi ¢ast povrchu. Doplikové charakteristiky, které toolbox pocita, se oznacuji jako
rozsirené viditelnosti (extended viewsheds).

Zminovany toolbox poskytuje nasledujici nastroje:
e Optimize Point Location,
e (reate Lines of Sight,
e C(reate Global Lines of Sight,
e Analyse Lines of Sight,
e Analyse Global Lines of Sight,
e Extract Local Horizons,
e Extract Global Horizon,
e Export Line of Sight into CSV.

Nastroj Optimize Point Location slouZzi pro optimalizaci umisténi bud’ pozorovacich, nebo
cilovych bodt ve zvoleném okoli. Cilem této funkce je zejména zjednoduSeni selekce nejvyse
polozenych bodt v okoli.
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Nastroje Create Lines of Sight a Create Global Lines of Sight slouZi pro vytvoreni linii pohledu
respektive globalnich linii pohledu.

Nastroje Analyse Lines of Sight a Analyse Global Lines of Sight analyzuji linie pohledu (lokalni
nebo globalni, dle jména) vytvorené vyse zminénymi nastroji a kromé vyhodnoceni viditelnosti
cile poskytuji dalsi charakteristiky viditelnosti (rozsifené viditelnosti). Analyse Lines of Sight
poskytuje tyto charakteristiky viditelnosti: pohledovy thel, vySkovy rozdil, rozdil pohledového
uhlu k lokalnimu horizontu, viditelna ¢ast cilového bodu, rozdil pohledového tihlu a sklonu linie
pohledu, pocet horizont(, vzdalenost nejvyssiho horizontu od pozorovatele a fuzzy viditelnost.
Nastroj Analyse Global Lines of Sight poskytuje tyto dopliikové charakteristiky: pohledovy thel,
vyskovy rozdil, rozdil pohledového thlu ke globalnimu horizontu, vySkovy rozdil cilového bodu
od globalniho horizontu, vzdalenost globalniho horizontu od cilového bodu, pocet horizontl

za cilovym bodem.

Nastroje Extract Local Horizons a Extract Global Horizon pak slouzi k extrakci horizontt z linii
pohledu. Kromé prostorové lokalizace horizontl k nim poskytuji i nékolik atributovych
informaci, které umoznuji horizonty dale hodnotit.

Poslednim nastrojem v toolboxu je Export Line of Sight into CSV ktery, jak nazev napovida, slouZzi
pro extrakci linie pohledu do formatu csv, bud’ pro dalsi zpracovani ¢i pro pripadnou vizualizaci.

Toolbox Line of Sight Analyst poskytuje sadu nastroji, které nejsou bézné v GIS produktech
dostupné, ale pro komplexnéjsi analyzy viditelnosti jsou velmi ndpomocné a mnoha pripadech
i nezbytné, aby bylo mozné korektné zodpovédét vSechny otazky, které se mohou s analyzou
viditelnosti pojit. Stavajici nastroj umoziuje vypocet vySe popsanych charakteristiky pouze

v ramci linii pohledu, nebot tento zplisob implementace neumoziuje efektivné implementovat
nastroje, které by byly doplitkem nastroje Viewshed. Byt je prakticky mozné rozsirené
viditelnosti pocitat i timto zptisobem.

Aktudlni verze nastroje je dostupna na: https://github.com/JanCaha/Line-of-Sight-Analyst.
Autor bude vdé¢ny vsem uZzivateldim za jakoukoliv zpétnou vazbu k toolboxu.



https://github.com/JanCaha/Line-of-Sight-Analyst

