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HISTORIE

Od r. 2005 — zpracovani dat
proménnych parametr{ silnic a dalnic
RSD (napr. ze systému ARGUS)

Od r. 2012 — periodické méreni dat
proménnych parametry silnic a
dalnic vlastnim vozidlem ARAN

Kazdy rok méreno a zpracovano
vice jak 3800 pruho kilometrd
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Od r. 2015 — CleveRA
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(o [CVSIRA MULTIFUNKCNE VOZIDLO

Rychlé a presné méreni: podélné nerovnosti, pricné profily,
makrotextura, vyjeté koleje, kolmé 3D snimky,
Sikmeé video snimky.
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(«/[Zl5IRA|  PRIPRAVA GIS PODKLADG

Zadani ,silnice 2. a 3. tfid jihoCeskeho kraje" pfevedeme do mnoziny
usekd silnicni sité — standardné sit’ ULS Silni¢ni databanky RSD.
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(o [F5IRA|  PLANOVANT MEREN

Hledani optimalni trasy pro jizdu diagnostického vozidla
— pro ArcGIS Network Analyst to neni optimalni Uloha, stale ladime...
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Cleve[:T.

ZPRACOVAI(\)If DAT PROMENNYCH
PARAMETRU

Nacteni dat z XML do databaze a jejich prirazeni do 20m sekci, doplnéni
poruch a vyhodnoceni vysledného stavu na Usecich komunikaci.

- <PavementTypelnformation>
<DataFormat>2.0</DataFormat>
- =Unit>
<PeakDetectionThreshold>mm</PeakDetectionThreshold>
<BoundingBox>millimeter</BoundingBox>
</Unit>
«<AutoDetectPavementEnable>0</AutoDetectPavementEnable>

<AutoPeakDetectionThresholdEnable>1</AutoPeakDetectionThresholdEna|

«<PeakDetectionThresholdLeft>1.9</PeakDetectionThresholdLeft>
<PeakDetectionThresholdright>1.7</PeakDetectionThresholdRight=
<PavementType>Asphalt</PavementType>
</PavementTypelnformation=
- =CrackInformation>
<DataFormat>1.4</DataFormat>
- =Unit>
<X=millimeter</x>
<Y=millimeter</Y=
<Width=millimeter</Width=
<Depth=millimeter</Depth=>
<Length>meter</Length=
</Unit>
- «CrackList>
- <Crack>
<CracklD=>0</CrackID>
<Length>1.2=</Length=>
<WeightedDepth>0.25</WeightedDepth=>
<Weightedwidth>4.3</WeightedWidth=
- <Mode>
<X>3521.0</X>
<Y =>605.0</Y>
<Width>4.7</Width=>
<Depth>0.8</Depth>
</Node>
- «Mode>
<X>3517.0</X>
<¥=>625.0</Y>
<Width>4.4</Width>
<Depth>1.9</Depth>
</Node>
- «Mode>
<X=>3513.0</X>
<Y >645.0</Y>
<Width>2.5</Width>
<Depth>0.3</Depth=>
</Node>
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MRA AUTOMATICKE ZPRACOVANI
PORUCH

Systém LCMS dokaze z 3D snimkd Vysledek:

automatizované rozpoznat poruchy Detekované poruchy vcetné
povrchu vozovky. jejich rozsah
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[ RA RUCNI KONTROLA PORUCH

Kontrola automatického vyhodnoceni za pomoci predni a zadni Sikmé
kamery, moznost rucni korekce.
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VIZUALNI KONTROLA V GIS

Vizualni porovnani vyhodnoceného stavu komunikaci se zpracovanymi

proménnymi parametry a poruchami.

vozovky.
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MRA PRIPRAVA DOPLNKOVYCH DAT

Data ze scitani dopravy (tézka nakladni vozidla) - pro predpoved’
vyvoje stavu vozovek, data nehodovych lokalit pro upresnéni priorit pri
planovani...
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STANOVENI STRATEGII OPRAV -
EXPERTNI SYSTEM dTims

Clevel[:Y)

« Modeluje predpokladany vyvoj stavu vozovek v Case.
 Podle zadanych pozadavk( zpracovava plany udrzby a oprav
v rliznych variantach technologii a

financnich zdrojd.
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VIZUALIZACE NAVRZENYCH PLANU
UDRZBY A OPRAV

Clevel[:Y)

« Vizualizace variantnich pland v mapé — vyuziti ¢asovych rad
« Tabulkové prehledy a reporty
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(o EEIRA|  UPRAVY PLAND UZIVATELEM

Mapovy klient umoznuje uzivatelské Upravy navrzeného planu udrzby a
oprav — zmeny v case, rozsahu a technologiich
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Lo [FEIRA| vyuZITE GEOPORTALU VARS

VSechna zpracovana data zpristupnujeme v Geoportalu — aplikace VARS
nad ArcGIS for Server. Obsahuje pFeddefinované tematické mapy i
moznost sestavem libovolné mapové komp02|ce uzwatelem
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